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Slika 9.4 Postavljanje detektora CO ispod kose tavanice i u garazama
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10 Usisni sistemi za dim

Zbog nalina na koji realizuju otkrivanje poZara, usisni sistemi za dim
predstavljaju poseban tip sistema za dojavu koji moze da se koristi sasvim
nezavisno. Zbog toga se za ovaj tp sistem koristi viSe naziva: viSetackasti
detektori dima, aspiracioni javljacki sistemi za dim ili javljacki sistemi za dim sa
uzorkovanjem (eng. air sampling smoke detection system, aspirating smoke detection
systems - ASD, rus. nosmapreidi acnupayuonsii uaeezqammz,)”. Posto se radi o
sistemima ¢&ja je osnovna karakteristika visoka osetljivost koja omoguéava
detekciju poZara u najranijoj fazi, vrlo Cesto se za ove sisteme koristi i akronim
VESDA (eng. Very Early Smoke Detection Apparatus). Pored ovoga, pojedini
proizvodadi kotiste i akronime EWSD (eng. Early Warning Smoke Detection) za
sisteme koji mogu da detektuju dim u pocetnoj fazi pozara u kojoj su Cestice
dima nevidljive za ljudsko oko, ali nisu dovoljno osetljivi za detekciju dima koji
nastaje u pozatima koji imaju ,,elektri¢ni® uzrok (kratak spoj i sli¢no). Najzad,
za sisteme sa osetljivo$éu kojom moZe da se detektuje i ovaj tip pozara, i uopste
poZati &ja pocetna faza moZe da traje satima ili ¢ak danima, koristi se akronim
VEWSD (eng. Very Early Warning Smoke Detection).

Da bi se posebno naglasila osetljivost, evropski standard EN 54-20 pri
definisanju klasa ovih sistema definiSe i podklase tipskih pozara TF1 do TF5 za
&je otkrivanje mogu da se iskoriste usisni sistemi za dim, tabela 10.1.”

Tabela 10.1 Klasifikacija nsisnib sistema ga dim u odnosu na test pogare i prepornke 3a primenn

Klasa Osetljivost Primena. Test poZari
veoma velika Vrlo rana detekcija veoma male »
A osetlivost ko.ncentracue“dima, na primer, za ekplpskl TF2A, TF3A,
max. 0.05 dB‘ m Ciste prostorije, ekstremno male kolicine TF4, TF5A
- dima u kanalima za klimatizacijy, ..
B o s:ﬁ}:bz st Rana qetekcija;\poseb'n‘i sllvjéajevi c‘!etek'cije_ TF2B, TF3B,
max. 045 dBfm | - na primer, elektronski i ra¢unarski kabineti | TF4, TF5B
normalna Standardna det(_ekcija; d(_atekcija u-
c osetljvost qormalnim sobama i prostorima koja daje TF2, TF3,
max. 2.00 dé m istu pouzdanost detekcije kao na primer, TF4, TF5
- linijski detektori dima

Princip rada usisnih sistema za dim se sastoji u tome da se vazduh iz
ptostotije koja se 3titi, sistemom cevi dovodi do centralne jedinice (komore za
uzotkovanje) gde se vtdi analiza pomocu detektora dima velike osetljivosti.

D ISO 7240-20 (EN 54-20) dspirating smoke detectors: 3.1.1 aspirating smoke detector - smoke
detector, in which air and aerosols are drawn through a sampling device and carried to one and more
smoke sensing elements by an integral aspirator (e.g. fan or pump).

2 podklase tipskih - ispitnih poZara su navedene u poglavlju 5 Izbor javijaca poZara.



134 Projektovanje sistema za dojavu poZara

Osnovne komponente sistema &ine cevi sa usisnim otvorima, ventilatora
za uzimanje uzoraka vazduha iz prostora koji se $titi i centralne jedinice za
dojavu poZara sa prateéom elektronikom.

MreZa cevi za uzorkovanje

Centralna (javijacka)
jedinica  Otvori za
uzimanje uzorka

Slika 10.1 Struktura usisnog sistema za dim

Usisni sistemi za dim koriste dva principa za detekciju dima: princip
detekcije gamaglienosti (oblaka) u komoti (eng. clond chamber smoke detection
principle) i princip detekcije dima kontinualnim uzorkovanjem (eng. continnons air-
sampling smoke detection). .

Kod koriséenja prvog principa, uzotak vazduha se uzima na taj nadin $to
pumpa usisava vazduh iz prostora koji se §titi u komoru sa visokim procentom
vlaznosti. U prisustvu cestica dima dolazi do kondenzacije u komori, tj. do
stvaranja ,,oblaka® ¢ije prisustvo se detektuje optickim detektorem. Kod sistema
koji koriste drugi princip detekcije, vazduh se kontinualno uzotkuje iz prostorije
koja se $titi. Uzorkovani vazduh posle filtriranja dospeva u komoru gde se
osetljivim optickim detektotom otktivaju i najmanje éestice dima.

Posto postoji vide ulaznih tacaka kroz koje se uzima uzorak, moze doéi
do razredivanja dima koji ulazi na jedan otvor ukoliko kroz ostale ulazi &st
nego Sto su tackasti dimni detektoti za standatdnu namenu u sistemima za
dojavu poZara. Vrlo lesta je vatijanta sa dva detektora koji se koriste za
detekciju dima u uzorku, pti ¢emu se informacija o poveéanoj koncentraciji na
jednom detektoru smatra kao predalarm. Ukoliko dode do aktiviranja oba
detektora, u skladu sa principom dvozonske (dvodetektorske) zavisnosti
signalizira se alarm.
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U savremenim oblicima realizacije ovih sistema, za detekciju u kontrolnoj
jedinici se koriste laserski opticki detektori (eng. Jaser optical detector, rus. sasepresii
ussenjamens), u kojima se umesto diode kao izvor svetlosti koristi laserski snop.
Na ovaj nadin se detektuju i minimalni uglovi skretanja laserskog snopa, $to
omogucava opseg detekcije zamaglienosti u komori od 0.0005 do 20.5 %/m
(0.0015 - 6.25 %/ft), tj. detekciju Cestica dima koje su nevidljive za ljudsko oko.

Ulaziz ceviza
uzorkovanje

Komara za detekciju
Izlaz iz komore

Dovod ¢istog vazduha

Dovod uzorka dima

lzduvnacev. \jcicivag i fiter

Slika 10.2 Centralna jedinica usisnog sistema za dim

Kod ovakvog sistema treba obezbediti da brzina vazduha u cevima -
usisnim kanalima bude manja od maksimalno dozvoljene za upotrebljeni
detektor. Takode, jedinica za dojavu mora biti postavljena tako da uzima uzorak
po celom poprecnom preseku kanala za dovod vazduha. U najsavremenijim
redenjima cevi sa otvorima za uzorkovanje se postavljaju u formi ,,matrice® sa
posebnim detektorima za svaku cev.

Usisni sistemi za dim zahtevaju i prisustvo opreme za kontrolu ,,curenja®
koje moze da se desi u cevima ktoz koje se dovodi vazduh iz prostorije. Ako
dode do gubitka od 20% i viSe zapremine vazduha koji se prenosi cevima u
jedinicu za detekciju, sistem treba da generise signal kvara najvide za 300 s. Sto
se tice kompenzacije u slucaju zaptljanostl senzora u mernoj komori, i ovde
vaze isti uslovi kao za tackaste opticke detektore dima.

Usisni sistemi za dim imaju prednost nad ostalima kod specifiénih
ptimena kao $to su stara zdanja gde prisustvo tackastih detektora narusava
estetiku zgrade, u prostotijama u kojima se odrzava stalno odredena tempera-
tura i vlaZnost (npr. raunarski kabineti), u prostorijama sa visokim tavanicama
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(zbog visoke osetljivosti), u hladnja¢ama gde cevi za odvodenje vazduha moraju
biti od plastike da bi se izbeglo hvatanje leda i gde sam detektor mora da bude
udaljen najmanje 10 m od prostotije sa normalnom temperaturom ambijenta.
Pored toga, ovi sistemi se preporucuju u enetgetskim postrojenjima, arhivama,
skladiStima, na brodovima, postrojenjima sa vetroturbinama, nuklearnim
postrojenjima, itd.

U pojedinim primenama usisni sistemi za dim mogu da imaju prednost u -

odnosu na detekciju tackastim detektorima dima, ne samo zbog vede
osetljivosti, ve¢ i zbog moguénosti da se usisni otvori postave vertikalno, a ne
samo na tavanicu. Ova Cinjenica je posebno vazna kada se analizom moguéih
uzroka paljenja i nacina razvoja poZara na osnovu materija i materijala koji se
nalaze u prostoriji dode do zakljucka da proces stratifikacije moZe da dovede do
izjednacavanja temperature znatno nife ispod tavanice, ¢ime se produzava
vreme potrebno za detekciju od strane detektora dima koji se nalaze na tavanici.

L |

Slika 10.3 Usisni sistem za dim u posebnim uslovima stratifikacije

Posto moze da dode do situacije u kojoj se zbog izjednacavanja tempe-
rature znatno usporava toplotni uzgon kojim dim stiZe do usisnih cevi i usisnih
otvora na tavanici, usisne cevi koje su postavljene vertikalno omoguéavaju da se
odgovarajuéim rasporedom usisnih otvora detektuje dim na svim nivoima. Ako
se radi o manjem pozaru, kao $to je ilustrovano na prethodnoj slici, ovakva
konfiguracija usisnog sistema za dim ée omoguéiti znatno briu detekciju u
odnosu na standardni pristup koji podrazumeva tackaste detektore dima na
tavanici.
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Evropski standard EN 54-14 naglasava da se usisni sistemi za dim
najcesce koriste za zastitu ra¢unarskih kabineta i elektronske opreme, a posebno
za detekciju u ventilacionim cevima u kojima je velika brzina strujanja vazduha
ili varira. Preciznija uputstva za postavljanje i oblast pokrivanja ne postoje s
obzirom na ¢injenicu da ta pravila daju proizvodaci u svojoj dokumentaciji.

Nemacki standard VDE 0833-2 je precizniji i navodi dozvoljene visine
za postavljanje 1 povesinu pokrivanja. Prema ovom standardu, usisni sistemi za
dim mogu da postavljaju u prostotijama sa visinom tavanice do 12 m. Za visine
tavanice do 16 m dozvoljeno je postavljanje sistema klase A i B, dok za visinu
do 20 m standard navodi samo klasu A kao pogodnu, uz upozorenje da treba
proveravati efikasnost detekcije.

U prostotijama sa povrdinom do 80 m’ i visinom do 12 m, dovoljan je
jedan sistem bez obzira na klasu A, B ili C. U prostotijama sa ve¢om povtsinom
od 80 m” sa visinom tavanice od 6 m do 12 m, povrsina pokrivanja iznosi 80 m®
za ravnu tavanicu i 110 m? za tavanicu koja ima nagib veéi od 20°. Dalje, za
takve prostotije sa tavanicom Cija je visina izmedu 12 m i 16 m mogu da se
kotiste samo sistemi klase A i B, sa povriinama pokrivanja od 120 m® i 150 m’,
za ravnu i tavanicu sa nagibom, respektivno. Za visine tavanice preko 16 m, pa
do 20 m, mogu se koristiti samo sistemi A klase uz napomenu da treba da se
testira povrdina pokrivanja. Sve navedene vrednosti za poveSinu pokrivanja se
odnose #a_jedan otyor na cevima sistema za uzorkovanje. Dakle, ovde se usisni
otvori tretiraju veoma sli¢no kao i tackasti detektori dima, tako da prema ovom
standardu usisnim sistemima za dim viSe odgovara naziv vifetackasti sistemi ga
dim. Stavise, preporuka standarda je da otvori za uzorkovanje treba da budu
rasporedeni u skladu sa pravilima za postavljanje tackastih detektora dima.
Samim tim, ista su i pravila koja se odnose na polupreénik i maksimalnu
povrsinu pokrivanja.

Usisni sistem za dim ne sme da se kombinuje sa drugim detektorima veé
treba da predstavlja samostalnu detektorsku grupu (zonu dojave). Maksimalna
dozvoljena povrsina pokrivanja ovim sistemom ne sme da premagi 1600 m”.

Tako standardni nacin postavljanja podrazumeva postavljanje na tavanicu
cevi sa otvorima, dakle horizontalno, standard dozvoljava i vertikalno
postavljanje pre svega za detekciju u oknima liftova, pti cemu se dozvoljava da
se jednim sistemom nadziru najviSe dva susedna okna lifta (u donjoj 1 gornjoj
polovini visine okna).

Kada se usisni sistem za dim koristi za za$titu elektronske opreme,
standard nalaze da najviSe pet zasebnih uredaja mogu da se kontroli$u jednim
sistemom. Za instaliranje sledeCeg sistema za nadzor drugih uredaja potrebno je
da ti uredaji budu udaljeni najmanje 5 m.

Nemacki standard posebno definiSe postavljanje, odn. raspored usisnih
otvora sistema za za$titu u skladi§tima u kojima je roba naslagana u vise nivoa




138 Projektovanje sistema za dojavu poZara

polica (regalna skladista). U skladu sa pteporukom da se usisni otvor tretira kao
tackasti detektor dima, pravila koja se odnose na raspored usisnih otvora vaZe i
za raspored tackastih detektora dima.
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Slika 10.4 Raspored otvora usisnog sistema za dim i tackastih detektora dima za
zastitu u slu¢aju naslagane robe na policama i paletama

Ovde treba napomenuti da se definicija regalnih i visokotegalnih skladista
razlikuje u propisima i pravilnicima pojedinih zemalja. Prema nafem pravilniku®
regalno skladiste je skladidte u kome se roba ¢uva u regalima visine do 12 m, dok
je visokoregalno skladiste ono u kome roba dostiZe visinu preko 12 m.

3 Pravilnik o tehnickim normativima za zastitu skladista od poZara i eksplozija, ,,Sluzbeni list SFRJ*,
br. 24/87.

il
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Prema nemackom standardu, visina naslagane robe treba da iznosi
najmanje 7.5 m da bi se primenila pravila koja su ilustrovana na prethodnoj slici,
iu tom slucaju se radi o visokoregalnom skladi$tu. Standard nalaze da usisni
otvoti aspiracionog sistema za dim i pojedinacni tackasti detektori dima
(nasuprot pravilima za postavljanje u prostotijama) treba da se nalaze iznad
svakog reda (vertikale) naslagane robe, na maksimalnom rastojanju od 6.5 m.
Prvii poslednji otvor (tackasti detektor dima) moraju da budu udaljeni najmanje
3.3 m od pocetka ili kraja vertikale naslagane robe, pri ¢emu svaka vertikala
treba da bude ,,pokrivena®.

Ovakva pravila proisti¢u iz ¢injenice da je otktivanje pozara u ranoj fazi
otezano jer police i roba sprecavaju kretanje dima ka tavanici gde se nalaze
detektoti dima, pa je potrebno da se detektori postave ne samo na tavanicu, veé
iu nizim nivoima. Posto se konfiguracija naslagane robe razlikuje od skladista
do skladista, standard predvida da usisni otvori i detektori za dim mogu da se
postave u viSe nivoa, vodeéi racuna o navedenim rastojanjima. Maksimalna
rastojanja izmedu usisnih otvora i detektora moraju da budu 6.5 m u
hotizontalnom i vertikalnom pravcu (visinska razlika), kao i rastojanje 3.3 m
robe od prvog i poslednjeg detektora u nizu. Detektori na tavanici (usisni
otvori) treba da se nalaze iznad prolaza izmedu pojedinih regala. Treba
napomenuti, da ¢ak i ako se ne po$tuju u potpunosti navedena pravila, u
ovakvim situacijama treba dati prednost ,,vertikalnoj detekciji koju pruza ovaj
sistem u odnosu na standardne nacine detekcije tackastim ili linijskim

]

Slika 10.5 KoriS¢enje usisnog sistema za dim u skladistima
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Kod ovog nacina postavljanja standard predvida podelu $ticenog prostora
u zone, odnosno u detektorske grupe. Ogranicenja u tom smislu su takva da
najvise 20 tackastih detektora dima ili usisnih otvora za dim mogu da ¢ine zonu
ili jednu detektorsku grupu, pti ¢emu horizontalno prostiranje zone kod ovog
nacina zastite ne sme da prede 26 m, a detektorske grupe 13 m.

Britanski standard BS 5839 osim toga §to obraéa paznju na ¢injenicu da '

uzorak vazduha koji se dovodi u centralnu jedinicu sistema moZe da bude
razreden usisavanjem vazduha bez dima iz prostotije, jednostavno navodi da
svaki otvor za uzorkovanje treba da se tretira kao pojedinaéni tackasti detektor
dima, tako da za raspoted otvora vaZe ista pravila kao i za raspored detektora
dima. Za sve druge detalje koji se odnose na postavljanje treba da se konsultuje
dokumentacija proizvodaca. U delu 6 ovog standarda se prepotrucuje upotteba
ovih sistema u objektima od veéeg znacaja, rezidencijalnim objektima, istorij-
skim zdanjima, ali i u umetnickim galerijama i uopste objektima sa sadtZajem
koji ima veliku vrednost.

Ruski standard HITB 88 uopste ne obraduje usisnc sistcme za dim, oni
su najdetaljnije obradeni u standardu TOCT P 53325-2009 Texwika nosapra.
Texcruueckue cpedemea  nomcaproi  agmoraniy.  Obupue  mexcriuecke  mpedosaria.
Memoder  uenvimaruii koji navodi kriterijume za klase i maksimalno vreme
potrebno za ,transport™ uzotka vazduha iz prostotije do kontrolne jedinice (u
sustini vreme odziva sistema), tabela 10.2. Pored ovog standard daje samo
smernice za ispitivanje, ali ne i za postavljanje.

Tabela 10.2 Osetfjivost i vreme ,,0d%iva* nsisnog sistema prema IOCT P 53325-2009

Klasa Osetljivost Vreme odziva
A manje od 0.035 dB/m 60 s
B 0.035-0.088 dB/m - 90s
X viSe od 0.088 dB/m 120 s

Smernice za postavljanje su date u dokumentima - preporukama koje se
odnose na upotrebu usisnih sistema za dim pojedinih proizvodaca. Imajuéi u
vidu da se vedinom radi o proizvodaéima iz Evrope ili SAD, katakteristike
njihovih sistema su u skladu sa veé opisanim pravilima iz evropskog i
nacionalnih standarda zemalja proizvodaca.

Americki standard NFPA 72 za usisni sistem za dim koristi termin Aér-
Sampling-Type Detector i objasnjava strukturu sistema na isti nadin kao i evropski
standard. Standard navodi da svaki otvor treba da se tretita kao tackasti
detektor dima kada je u pitanju lokacija i medusobni raspored detektora. Osim
toga, ukoliko su uputstva proizvodaca drugacija, tada treba njih poStovati.
Prema ovom standardu maksimalno vreme transporta ,,uzorka® do kontrolne
opreme iznosi 120 s, ¢ime se posredno definiSe vreme odziva sistema.

e I S
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Kao §to se vidi iz prethodnog teksta, u navedenim standardima osim
preporuka opiteg karaktera, ne postoje preporuke za ptimenu u posebnim
slucajevima kao kod ostalih tipova detektora pozara. Zbog toga ¢e u daljem
tekstu biti navedena pravila za primenu u posebnim slucajevima koja daju
pojedini proizvodaci. Osnovni razlog za to je velika osetljivost usisnih sistema
za dima kojima moze da se detektuje koncentracija dima od 0.005%/m do
20%/m (kod tackastih detektora dima to je 2%/m - 12%/m, a kod linijskih
10%/m - 250/0/1’71)

Tipicna primena usisnih sistema za dim je u racunarskim kabinetima, u
kojima je zbog zagrevanja kablova i racunarske opteme neophodno kotiscenje
rashladnih sistema zbog opasnosti od pregrevanja. Prilikom planiranja zadtite u
racunarskim centrima obavezno se uzimaju u obzir sledeéi faktori:

O brzina izmene vazduha i vazdus$na strujanja u prostotij,

o osetljivost i povisina pokrivanja pojedinog otvora usisnog sistem za dim,
o veli¢ina prostorije i

o moguénost mehanickog aktiviranja sistema za odimljavanje i gasenje.

Kako je otkaz sistema za ventilaciju i hladenje nemoguée predvideti, i
samim tim efekat navedenih faktora, optimalna strategija projektovanja usisnog
sistema za dim podrazumeva postavljanje cevi i usisnih otvora tako da se u
svakom slucaju obezbedi rana detekcija dima. Na slikama na slede¢oj strani,
ilustrovan je najcesce koriséen pristup - cevi za uzorkovanje u na tavanici i u
dvostrukom podu sluze za detekeiju kada je sistem za ventilaciju i hladenje nije
u funkciji; kada je ovaj sistem operativan, za detekciju se koriste cevi koje
mprestecu’ povratno strujanje vazduha. Ovakav nadin postavljanja je ptimenjiv
kod prostorija koje nemaju veliku povrs$inu i u kojima visina tavanice nije velika.
Kod prostorija sa ve¢om povisinom i visinom ovaj pristup se kombinuje sa
potrebnim brojem tackastih detektora na tavanici.

Do povisine pokrivanja jednog usisnog sistema za dim u ovoj primeni se
lako dolazi imajuéi u vidu dve, prethodno pomenute &injenice: da jedan usisni
otvor sistema ima povisinu pokrivanja kao i tackasti detektor dima i da ih ima
maksimalno 20, ¢ime se dolazi-do vrednosti 20 X 100 m* = 2000 m>.

U visokim prostorijama povrsina pokrivanja jednog usisnog otvora moze
da se smanji, kao i njihovo medusobno rastojanje. Osim visine, na smanjenje
povisine pokrivanja utice i broj izmena vazduha u prostoriji, tako da povrsina
po usisnom otvoru moze da se smanji na 15 - 25 m” ako je broj izmena vazduha
20 i viSe u toku jednog sata. U skladu sa navedenim, treba podesit i osetljivost
sistema. Na primer, efektivna osetljivost po usisnom otvoru u prostotiji povi-
$ine 200 m? sa 10 usisnih otvora iznosi 0.1 X 10 = 1.0%/m. Drugim recima,
ako je dim dospeo u 3 od 10 usisnih otvora, efektivha osetljivost Ce iznositi
tredinu, tj. 0.33%/m, §to i jeste sustina detekcije u najranijoj fazi. Navedenu
¢injenicu treba imati u vidu kada se procenjuje zeljeni prag alarmiranja sistema.
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o usisni otvori uzorkovanje svezeg vazduha
centralna jedinica iznad opreme zbog polutanata (lazni alarmi)
i
detekcija povratne detekcija u
struje vazduha dvostrukom podu

Slika 10.6 Postavljanje usisnog sistema za dim u racunarskim kabinetima
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Slika 10.7 Pokrivanje usisnog sistema za dim
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Ocigledno, usisni sistemi za dim imaju veée podrudje primene u
okolnostima u kojima bi ptimena standardnog nadina detekcije zahtevala
znatnija ulaganja, uz odstupanje od pravila koja namecu standardi da bi se
postigla zahtevana pouzdanost detekcije. Primer za to je i detekcija u hladnja-
¢ama, odnosno u zonama dubokog zamtzavanja, u kojima su temperature niZe
od radnih temperatura standardnih tackastih detektora (oko -30 °C).

Postoji veliki broj faktora koji opravdavaju detekciju u hladnjacama,
pocev od toga da zamrznuta hrana sadrZi u scbi mast Zivotinjskog i biljnog
porekla u kartonskoj ili plasti¢noj ambalaZi, preko suvog vazduha unutra, do
termoizolacije (poliuretani). Osnovni uzrok poZara su kvatovi na elektri¢nim
instalacijama, §to znaci da je u najranijoj fazi poZara prisutan dim sa veli¢inom
Cestica koje osim jonizacionih detektora dima mogu da se detektuju samo
usisnim sistemom za dim. Primena usisnog sistema za dim u hladnja¢ama
podleze sli¢nim pravilima kao 1 kod visokoregalnih skladista, sa tom razlikom da
komponente sistema treba da budu funkcionalne na niskim tempetaturama,
zbog Cega se koristi se grejanje usisnih otvora.

Slika 10.8 Usisni sistem za dim u hladnjacama
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Za primenu u hladnjaéama se koriste klase usisnih sistema za dim B i C
(tabela 10.1). Minimalna udaljenost izmedu usisnih otvora i svetiljki, otvora za
ventilaciju i otvora rashladnih uredaja iznosi 2 m. Naravno, cevi sistema ne
smeju da budu od metala, njihova duzina zavisi od proizvodaca i krece se do
300 m sa, ve¢ navedenom u standardima, povtiinom polkrivanja od 2000 m”

Rastojanje izmedu cevi za uzorkovanje i usisnih otvora (oznaka S na slici
10.9), ukoliko proizvodal nije dao specifiéne preporuke, podleze pravilima
standarda koja su ve¢ navedena.
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11 Linijski detektori toplote

Detektot toplote moZe biti realizovan i kao linijski detektor toplote (eng.
line-type heat detector - LTHD, rus. useespamenn nowapuse menaogure aunedinsre)” inte-
gralnog i neintegralnog tipa. Owvaj tip detektora nalazi primenu u tunelima svih
vtsta, transpottnim trakama, dvostrukim tavanicama i podovima, kablovskim
kanalima, magacinima, hangatima i silosima, parkinzima i slicno. Linijski
detektori toplote se mogu realizovati na razlicite nacine: tipi¢nim i netipiénim
dvozi¢nim elektri¢nim vodovima, opti¢kim i poluprovodnickim kablovima,
pomodéu mreze kapilarnih cevi, itd.

Tako su linijski detektori toplote u upotrebi vise od 40 godina, tek pre
nekoliko godina je tazvijen evropski standard EN 54-22: Resettable line type heat
detectors sa namerom da obuhvati sve do sada poznate nadine realizacije linijskih
detektora. Elementi linijskog detektora toplote u skladu sa ovim standardom
prikazani su na slici 11.1.

EN 54-22

Senzorski element Funkcionalna jedinica
(kabl sa senzorima, —{ (izolator kratkog spoja,
opticki kabl, itd.) filter, terminator, itd.)

Senzorska
kontrolna jedinica

¥

Oprema za kontrolu
i indikaciju

Slika 11.1 Elementi LTHD u skladu sa EN 54-22

U tabeli 11.1 dat je prikaz postojecih tehnologija koje se primenjuju u
ovoj oblasti u skladu sa standardom EN 54-22, sa napomenom da je u pripremi
standard EN 54-28: Non-resettable line type heat detector koji treba da obuhvati
linijske detektore toplote koji nemaju moguénost resetovanja, odnosno, linijske
detektote toplote koji moraju da se zamene posle svakog ulaska u stanje
alarma.”

Y Standard ruske federacije 'OCT P 53325-2012 u definiciji razdvaja integralne i neintegralne linijske
detektore toplote na sledeéi nadin: "m3BemaTe/ b MOKAPHLI Temnonoii auueitnsiii; UITJI: HIIT,
YYECMEUMENbHYITL INEMEHM  KOMOPO2O PACHONoJCen HA ApomadceHuu nunuy' U "M3BemiaTesb
moxapHbIil TemwoBoii Muororoueunsiii; MIITM: HIIT, uyscmeumenvrovle dReMeHmMbl KOMOPO20
OQUCKPENHO PACRONONCEHBL HA NPOMAXCEHUU TUHUL"

2 EN 54-28 3.1.6 non-resettable line type heat detectors NLTHD - a LTHD which can only respond
once.



