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Za primenu u hladnjaéama se koriste klase usisnih sistema za dim B i C
(tabela 10.1). Minimalna udaljenost izmedu usisnih otvora i svetiljki, otvora za
ventilaciju i otvora rashladnih uredaja iznosi 2 m. Naravno, cevi sistema ne
smeju da budu od metala, njihova duzina zavisi od proizvodaca i krece se do
300 m sa, ve¢ navedenom u standardima, povtiinom polkrivanja od 2000 m”

Rastojanje izmedu cevi za uzorkovanje i usisnih otvora (oznaka S na slici
10.9), ukoliko proizvodal nije dao specifiéne preporuke, podleze pravilima
standarda koja su ve¢ navedena.
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11 Linijski detektori toplote

Detektot toplote moZe biti realizovan i kao linijski detektor toplote (eng.
line-type heat detector - LTHD, rus. useespamenn nowapuse menaogure aunedinsre)” inte-
gralnog i neintegralnog tipa. Owvaj tip detektora nalazi primenu u tunelima svih
vtsta, transpottnim trakama, dvostrukim tavanicama i podovima, kablovskim
kanalima, magacinima, hangatima i silosima, parkinzima i slicno. Linijski
detektori toplote se mogu realizovati na razlicite nacine: tipi¢nim i netipiénim
dvozi¢nim elektri¢nim vodovima, opti¢kim i poluprovodnickim kablovima,
pomodéu mreze kapilarnih cevi, itd.

Tako su linijski detektori toplote u upotrebi vise od 40 godina, tek pre
nekoliko godina je tazvijen evropski standard EN 54-22: Resettable line type heat
detectors sa namerom da obuhvati sve do sada poznate nadine realizacije linijskih
detektora. Elementi linijskog detektora toplote u skladu sa ovim standardom
prikazani su na slici 11.1.

EN 54-22

Senzorski element Funkcionalna jedinica
(kabl sa senzorima, —{ (izolator kratkog spoja,
opticki kabl, itd.) filter, terminator, itd.)

Senzorska
kontrolna jedinica

¥

Oprema za kontrolu
i indikaciju

Slika 11.1 Elementi LTHD u skladu sa EN 54-22

U tabeli 11.1 dat je prikaz postojecih tehnologija koje se primenjuju u
ovoj oblasti u skladu sa standardom EN 54-22, sa napomenom da je u pripremi
standard EN 54-28: Non-resettable line type heat detector koji treba da obuhvati
linijske detektore toplote koji nemaju moguénost resetovanja, odnosno, linijske
detektote toplote koji moraju da se zamene posle svakog ulaska u stanje
alarma.”

Y Standard ruske federacije 'OCT P 53325-2012 u definiciji razdvaja integralne i neintegralne linijske
detektore toplote na sledeéi nadin: "m3BemaTe/ b MOKAPHLI Temnonoii auueitnsiii; UITJI: HIIT,
YYECMEUMENbHYITL INEMEHM  KOMOPO2O PACHONoJCen HA ApomadceHuu nunuy' U "M3BemiaTesb
moxapHbIil TemwoBoii Muororoueunsiii; MIITM: HIIT, uyscmeumenvrovle dReMeHmMbl KOMOPO20
OQUCKPENHO PACRONONCEHBL HA NPOMAXCEHUU TUHUL"

2 EN 54-28 3.1.6 non-resettable line type heat detectors NLTHD - a LTHD which can only respond
once.
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Tabela 11.1 Primenjene tehnologije n linijskoy detekciji toplote

Sistem Princip Dgsﬁja R;Sr:%gﬂje Maks. Lokalna
detekcije promene senzora duzina rezolucija

Poluprovnicki Band-gap
senzorski kabl efekat da 7-10m 2500m | 2-10m
Opticki Ramanova )
senzorski kabl difrakcija da kontinuano | 8000 m 1-2m
Opticki Braggov Braggova
kab difrakeija da 8-5m | 300m | 1-10m
Pneumatski Sirenje .
sistem gasa da kontinualno 100 m 100 m
Analogni kabl Otpornost opcija kontinualno 300m 300 m
Sistem bez Topivi ne (nije u .
resetovanja polimer EN 54-2) kontinuaino 250 m 250m

Polyprovodnicki  senzorski  kablovi kao linijski detektoti toplote, pored
optickih kablova, danas se najviSe koriste za linijsku detekciju toplote, narodito
u tunelima na evropskim putevima. Oni se obiéno sastoje od elektridnog voda
sa integrisanim poluprovodnickim senzorima ¢iji princip detekeije se zasniva na
zavisnosti elektri¢nih veli¢ina tranzistora u senzorskom ¢ipu od temperatute,
tzv. bandgap efekat. Band-gap efekat u fizici poluprovodnika znadi da svako
¢vrsto telo ima svoju karakteristi¢cnu energetsku strukturu. Kod poluprovodnika
i izolatora clektroni su ogranideni na odreden broj energetskih nivoa, i
nedostupni su drugim regijama. Bawdgap efekat se generalno odnosi na
energetsku razliku (u eV) izmedu vrha valentnog nivoa i dna provodnog nivoa
izolatora i poluprovodnika. Elektroni mogu da predu sa jednog nivoa na drugi.
Za prelazak elektrona sa valentnog na provodni nivo neophodna je specifi¢na
minimalna energija koja je potrebna za ovaj transfer. Zahtevana energija je
razli¢ita za razli¢ite materijale. Elektron moZe da postigne dovoljno energije za
prelazak na provodni nivo apsotpcijom fotona toplote ili fotona svetlosti.

Posto je osnovna razlika izmedu poluprovodnika i izolatora u provod-
ljivosti, postoji midljenje da su poluprovodnici vtsta izolatora sa ograni€enim
Band-gap efektom. Izolatori sa vedim Bandgap efektom, obi¢no veéim od 3 eV,
fne smatraju se poluprovodnicima i u praksi ne pokazuju poluprovodni¢ko
ponasanje. Kad poraste temperatura, amplituda atomske vibracije takode raste,
dovodeéi do veéih meduatomskih rastojanja. Interakcija iztnedu mreZe fotona i
elektrona i pukotina ce takode uticati da se smanji Band-gap efekat.

Na slici 11.2 je dat primer poluprovodnickog senzorskog linijskog
detektora (naziva se i viSetatkasti sistem 3a linijsku detekcijn), koji sadtzi elemente za
detekciju - senzore koji se postavljaju na maksimalnom rastojanju od 1 - 20 m
(7 - 10 m prema standardu EN 54-22) sa ta¢no$éu merenja od 0.5°C. DuZina
kabla je do 2000 m ili 250 senzora, a brzina detekcije (i odziva sistema) je
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srednja do velika, zavisno od duZine kabla i veli¢ine pozarnog opterecenja: 60
do 30 s za pozar od 5 MW.

Senzorski
¢ip

~

Aluminijumski
omotac

* Pljosnati kabl
Unutrasnja zaétita

Spoljna zaSiita (zastita od vlage)

(mehanicka)

Slika 11.2 Linijski detektor toplote — presek kabla visetackastog sistema

Odredivanje mesta nastanka pozara zavisi od rastojanja izmedu senzora
koje se krece od 7 do 10 m za tunele na putevima, 2 m, 4 m ili 7 m kada su u
pitanju kablovski tuneli ili transportne trake.

Opticki kablovi duzine do 8 km, kao tehnoloska reSenja novijeg datuma,
danas se sve koriste za realizaciju linijske detekcije toplote. Opticka vlakna ne
samo da su dobra za prenos informacija ve¢ se mogu koristiti i kao senzoti kod
pozara. Fizicke velicine kao $to su temperatura, pritisak i istezanje menjaju
karakteristike optickog prenosa kabla tako da se mozZe locirati mesto dogadaja.

Detekcija toplote pomo¢u optickog kabla se bazira na ¢injenici da svetlost
skrece pod uticajem promena u kristalnoj resetki koje su posledice povecanja
temperature. KKad svetlost naide na molekule koji su termicki pobudeni dolazi
do interakcije izmedu fotona i elektrona, Ova interakcija ima za posledicu
skretanje svetlosti u opti¢kom kablu koje je poznato kao Ramanova difrakcija
(eng. Raman® scattering). ‘

Rasuta svetlost sadrzi tri razliCite spektralne komponente prikazane na
slici 11.3. Za merenje promend na kablu koristi se oprema koja sadtzi generator
frekvencije, izvor usmerene svetlosti (laser), opticki modul, prijemnik i mikro-
procesorsku jedinicu. Sistem za merenje ima tri kanala, jedan referentni i dva
merna kanala. Meri se ne samo najvisa dostignuta temperatura duz kabla, ve¢ i
razlika u temperaturi. Strujanje vazduha nema uticaj na karakteristike detekcije,
a kabl je takode apsolutno imun na sve tipove zracenja koja mogu da se jave u
okolnoj sredini.

3 Chandrasekhara Venkata Raman (1888.-1970.) - Indijski fizi¢ar, dobitnik Nobelove nagrade za
fiziku 1930.
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Slika 11.3 Rasipanje svetlosti pod uticajem temperature

Optitki Braggor kabl radi na principu Braggove difrakcije” i moZe biti
maksimalne duzine do 300 m sa senzorima na rastojanju od 3-5 m. Ovaj kabl je
u mogucnosti da detektuje 1 brzinu promene temperature $to znac¢i da moze da
radi i kao termodiferencijalni linijski detektor.

Pueumatski sistemi predstavljaju najstariji oblik realizacije linijskih termo-
diferencijalnih detektora koji datira od 1970. godine. Posto kotiste princip
Sirenja te¢nosti u kapilarnoj cevi poznati su i kao kapilarni detektori toplote.
Detektor se sastoji od metalne cevi, koja je savijena u petlju, i pri¢vricena na zid
i/ili tavanicu prostorije koja se §titi. Na slici 11.4 prikazan je pneumatski sistem
za dojavu, prvi put instaliran u Svajcarskoj ranih 70-tih. Duzina linija dojave
(cevi) ide do 100 m. Princip rada ovog linijskog termodiferencijalnog detektora
je slede¢i: bakarna cev A je pti¢vr§lena na tavanicu ili zid 1 zavtSava se u
komorama B koje sadrie dijafragme C u blizini elektriénih kontakata D.
Zagrevanjem dolazi do Sitenja vazduha u cevi, pritisak u komorama izaziva
savijanje dijafragme prema kontaktu D ¢ime se zatvara elektri¢no kolo prema
uredaju za signalizaciju alarma E. Ventilacioni otvori F ispred komora sluze da
kompenzuju male promene temperature.

Ovaj tip linijskog detektora toplote je imao veliku primenu, o ¢emu
govori Cinjenica da je bio obuhvaéen ranijim verzijama americkog standarda
NFPA 72 u kojima je stajalo da rastojanje izmedu linija (cevi) linijskih detektora
toplote ovog tipa moze da iznosi najviSe 9 m, s tim $to svaka petlja ne sme da
bude duza od 300 m.

9 Tagke preseka 1 u mreZi opti€ke reetke (na medusobnom rastojanju o) ponafaju se kao centri
difrakcije. Geometrijski uslove rasipanja monohromatskog upadnog zradenja talasne duZine A pod
uglom ® definisani su Braggovim zakonom n3 = 2dsin® .
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Slika 11.4 Linijski termodiferencijalni detektor (kapilarni sisem)
A - bakarne cevi, B - komore, C - dijafragme, D - kontakti, E - “centrala”, F - odusak

Linijski termomaksimalni detektori sa zopivim polimerom (slika 11.5) u formi
patalelnih ili upredenih provodnika u otvorenom elektri¢nom kolu (tip 1 1 2),
imaju izmedu provodnika lako topivu izolaciju i pod dejstvom toplote dolazi do
kontakta izmedu provodnika i iniciranja alarma.

Slika 11.5 Linijski detektori toplote - topivi polimer i princip merenja otpora

Analggni linijski termomaksimalni detektor desno na slici (tip 3) je realizo-
van pomocu Celiéne cevi koja sadrzi koaksijalni kabl koji je poluprovodnickim
materijalom odvojen od cevi. U normalnim uslovima ambijenta tece mala struja
koja je ispod alarmnog praga. Poveéanjem temperature, otpor poluprovodnika
opada, poveéava se struja i signalizira alarm. Na taj nain, ovaj linijski detektor
fiksne tempetature moZe da se ponasa i kao linijski termodiferencijalni detektor.
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11.1 Pravila za postavljanje

U evropskom standardu EN 54-14 je vrlo malo dato o postavljanju
linijskih detektora toplote zbog postojanja vise tipova koji su obradeni u delu
EN 54-22. 1z slicnog razloga, ni britanski standard BS 5839 ne obraduje
posebno ovaj tip detektora.

Nemacki standard VDE 0833-2 definiSe povtsinu pokrivanja linijskih
detektora toplote na slican nacin kao i povrsinu poktivanja tackastih detektora
ovog tipa, tabela 11.2.

Tabela 11.2 Maksinalna povrsina pokrivanja A linijskib deteketora toplote

Nagib tavanice

Povrsina ) Visina
prostorije Tip deteklora prostoriie | __d020° preko 20°
A A
Linjjski detektor toplote EN 54-22 do6m
(Klase A1iA2%)
do 30 m? Linijski detektor toplote EN 54-22 30 m? 30 m?
i do7.5m
(Klasa A17)
Linijski detektor toplote EN 54-22 )
(Kiasa Alc*) do9.m 15m
Linijski detektor toplote EN 54-22 do6m

(Klase A1iA2%)
preko 30 m? Linijski detektor toplote EN 54-5 do75m 20 m? 40 m2
(Klase A1 *iA2) ‘
Linijski detektor toplote EN 54-22
(Klasa A1 ¥)

- za viSetackasti linijske detektore, povrdina po pojedinaénoj tacki.

Nemacki standard pored preporuke da su linijski detektori toplote
pogodni za ptimenu do 9 m visine (klase Al i A2), nalaZe da raspored linijskih
detektora toplote treba da bude takav da obezbedi da rastojanje izmedu dve
paralelne senzorske linije ne bude vede od vrednosti 2XDy. (najvede
horizontalno rastojanje izmedu bilo koje tacke na nivou tavanice od detektora,
dato ktivama u poglavlju koji se odnosi na postavljanje tackastih detektora
toplote i dima).

Linijski detektori toplote, kao i tackasti, treba da budu udaljeni najmanje
0.5 m od zida, opreme ili naslagane robe. Na raspored ne uti¢u udubljenja u
plafonu. U slucaju kada se koristi zavisnost tipa B, rastojanje Dy se redukuje za
30%, a kada ovaj tip detekcije sluZi za ukljucivanje sistema za gasenje, povrsina
pokrivanja se smanjuje za 50%.

U slu¢aju kada linijski detektor toplote premasuje povtsinu nadgledanja
potrebno je da bude izdvojen u posebnu detektorsku grupu sa jednoznaénom

2
do9m 15 m2 S0m

*

b
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indikacijom na centrali, tako da eventualni otkaz grupe ne uti¢e na funkcio-
nisanje viSe od jedne zone detekcije. Senzorska linija treba da bude postavijena
u skladu sa prepotukama proizvodacda direktno na tavanicu, medutim, na nacin
da ne postojt toplotni kontakt sa elementima konstrukcije.

Navedena pravila su identi¢na i za viSetackaste linijske detektore toplote,
pri ¢emu se raspored pojedinih senzorskih tacaka planira isto kao i za tackaste
detektore toplote u skladu sa EN 54-5.

Ruski standard HITIB 88-2001 za povrsine pokrivanja i medusobno
rastojanje linijskih detektora toplote navodi ista pravila koja se odnose i na
tackaste detektore ovog tipa. Pri tome, treba da se vodi racuna da se ne premase
vrednosti koje je dao proizvodac detektora.

Tabela 11.3 Postavfjanje linijskih detektora toplote prema HI b 88-2001

Visina Srednja povrsina Maksimalno rastojanje, [m]
prostorije koja se §titi | pokrivanja jednog detektora | izmedu detektora | od detektora do zida
do3.5m do 25 m? 50m 25m
0d3.5do6.0m do 20 m? 45m 20m
0d6.0d09.0m do 15 m2 40m 20m

Americki standard NFPA 72 navodi slicna pravila za postavljanje
linijskih detektora toplote sa dodatkom, da kada se postavljaju na zid, rastojanje
od tavanice ne sme da bude vece od 20 in¢a (51 cmy).
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Slika 11.6 Postavljanje linijskih detektora toplote u skladu sa NFPA 72
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11.2 Pravila za postavljanje u posebnim slucajevima

Kao $to se vidi iz prethodnog teksta, povrdina pokrivanja i medusobno
rastojanje izmedu ,,segmenata” linijskih detektora toplote u vedini standarda
nije precizno definisano, a tamo gde jeste, pravila su identi¢na sa pravilima za
postavljanje tackastih detektora toplote. Za to postoje dva razloga: razliciti
nacini realizacije linijskih detektora toplote i specifi¢nost primene koja je vise
orijentisana na posebne slucajeve koji obuhvataju:
kablovske razvode,
transportne trake i pokretne stepenice,
masine, motote, uredaje kod kojih dolazi do pregrevanja,
tunele,
podzemne garaze,

o raCunatske centre, itd.

Zbog toga su u tekstu koji sledi navedena neka pravila koja pre svega daju
proizvodadi ovog tipa detektora za pojedine nacine realizacije detektora. Ako se
linijski detektori toplote postavljaju kao osnovni nacin zastite u prostorijama,
njihov raspored i rastojanje je sli¢no uputstvu NFPA 72 i sa prethodne slike, tj.:

o O O OO0

0.5x

lo5x| X X X X |0.5x

0.5x

N

Slika 11.7 Postavljanje linijskih detektora toplote u prostoriji
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Rastojanje X sa prethodne slike iznosi najvise 6 m (poluprecnik pokrivanja
tackastog detektora toplote prema EN 54-14 iznosi 55 m), a zavisno od
proizvodaca moze da bude od 9 do 10 m. Kod rastojanja izmedu pojedinih
linija kabla koja su manja od 6 m, rastojanje kabla od zida mora da bude izmedu
0.5 m i 1.5 m. Pti tome, kablovi se postavljaju na tavanicu na minimalnom
rastojanju od tavanice od 1 cm i na rastojanju od 0.5 m. Visina prostorija koje
$tite na ovaj nacin ne sme da bude vec¢a od 7.5 m. Navedeni princip postavljanja
se odnosi na prostotije posebne namene kao $to su:

o prostorije koje se koriste za proizvodnju i skladistenje dubtiva,

o prostotije za odlaganje otpada ili deponije,

o podzemne garaze i uopste, prostorije u kojima su tackasti detektori dima
nepodesni zbog ambijentalnih karakteristika (na primer, kuhinje i sli¢no).

Prilikom postavljanja na tavanicu i ovde, kao i kod postavljanja tackastih
detektora, treba obratiti paznju na postojanje greda i ispusta sa tavanice. Pravila
za postavljanje su sledeca, slika 11.8:

o grede koje ulaze u prostoriju vise od 20 cm se tretiraju kao zid, tj. rastojanje
izmedu kabla i grede mora da bude izmedu 1.5 m i3 m,

o ukoliko su polja izmedu greda uza od 3 m, kabl se montira na sredinu polja,

o ako je dimenzija greda izmedu 20 cm i 80 cm, a pri tome ukupna povrsina
tavanice najvise 18 m® minimalna duZina kabla mora da iznosi 10 m,

o ako je ukupna poviina prostorije izmedu 18 m” i 36 m® sa dimenzijama
greda izmedu 20 cm i 80 cm, kabl se provlaci sredinom svakog polja vodedi
ponovo racuna da njegova duzina bude najmanje 10 m.

L‘_mZO-SOcm min. 10 m min. 10 m

horizontalni “pogled” 1
vertikalni “pogled” w/ L]

Slika 11.8 Postavljanje linijskih detektora toplote u prostoriji sa gredama

T

18 m2< A < 36 m?

Kablovske trase u oknima i kanalima takode predstavljaju tipi¢an primer
korisenja toplotno osetljivih kablova za otkrivanje pozara. Ovde treba voditi
ratuna o standardnom zagrevanju kablova (ne i pregtevanju, jer izolacija
zavisno od tipa, ve¢ od 60 - 70 °C dehidrira i pocinje da puca), tabela 11.4.
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Tabela 11.4 Najvece dogvoljene temperature 3a raglicite tipove igolacije na provodniku

Tip izolacije Temperatu.ra na
provodniku
PVC i prirodna guma 70°C
UmreZeni polietilen i efil-propilen 90°C
Mineralna (sa PVC omotatem ili metalnim plastom kada se kablovi dodiruju) 70°C
Mineralna (sa metalnim plastom kada se kablovi ne dodiruju) 70°C

Ovde postoje dva pristupa koji se kotiste za polaganje linijskog detektora
toplote: na samim kablovima ili u nepostednoj blizini kablovske trase paralelno
iznad ili u formi sinusoide.

Slika 11.10 Postavljanje linijskih detektora toplote na kablovskim trasama

Trake za transport i dopremu razli¢itih materijala (ugalj ili drugi zapaljivi
materijal) i pokretne stepenice predstavljaju takode mesta za primenu ovog tipa
detektora. Staticki elektricitet koji nastaje trenjem tokom kretanja trake je
najceséi uzrok paljenja ugljene pradine koja se gomila na ivicama traka. Zbog
toga se linijski detektori toplote postavljaju u nepostednoj blizini transportnih
traka, na ivicama. Ukoliko konstruktivne moguénosti trake dozvoljavaju, treéi

b
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segment linijskog detektora postavlja se iznad same trake na visini od oko 1 do
1.5 m.

1

segmenti kabla

N———t
T —

Slika 11.11 Postavljanje linijskih detektora toplote na transportnim trakama

Posto se kod pokretnih stepenica javlja identican problem povezan sa
statiCkim elektricitetom i natalozenom prasinom, ptistup postavljanju linijskog
detektora toplote je slican, slika 11.12.

pogonski prostor

Slika 11.12 Postavljanje linijskih detektora toplote na pokretnim stepenicama

Tuneli svakako predstavljaju veoma vaznu oblast zastite od poZara u
kojoj linijski detektori toplote imaju primat zbog ambijentalnih karakteristka
koje onemoguéavaju primenu drugih detektora pozZara. Savremeni oblici
realizacije toplotno osetljivih kablova omoguéavaju kontinualnu detekciju u
duzini do nekoliko hiljada metara zavisno od tipa kabla i proizvodaca. Na
sledecoj strani su ilustrovani nacini postavljanja, sa napomenom da se
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medusobno rastojanje izmedu linija pojedinih tipova kabla uglavnom kreée od 9
do 11 m, sa rezolucijom koja je u skladu sa evropski standardom (tabela 11.1).

U tunelima sa dve ili tri saobracajne trake, uglavnom je dovoljna jedna
detektorska linija, i ukoliko je potrebno, sa prateéom redundantnom linijom. Na
auto-putu sa vise traka, zavisno od Sirine tunela, postavljaju se dve detektorske
linije (i redundantna, ukoliko je potrebno).

Tunel sa dve ili tri saobracajne trake

(A)  Senzorski kabl

Redundantni kabl

Slika 11.13 Postavljanje linijskih detektora toplote u tunelima

Tunel sa ravnom tavanicom - viSe od tri saobracajne trake

Slika 11.14 Postavljanje linijskih detektora toplote u tunelima

U podzemnim garazama, zbog prisustva izduvnih gasova primena
detektora poZara je ograniCena na detektore ugljen-monoksida i linijske
detektore toplote koji zavisno od gradevinsko-athitektonskih karakteristika
mogu da se postave na tavanicu ili na zidove garaze. Rastojanje izmedu linija
detektora je obi¢no u skladu sa pravilima za postavljanje tackastih detektora
toplote - ukupno 10.6 m (5.3 m poktivanje sa svake strane kabla), slika 11.15.
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Slika 11.15 Postavljanje linijskih detektora toplote u podzemnim garazama

U odredenom broju slucajeva linijski detektori toplote mogu da se
postave i kod garaza na otvorenom, ukoliko postoji pogodna konstrukcija -
nadstresnica ili ograda koja razdvaja linije parking mesta. U takvim situacijama
je mogucéa i kombinacija linijskih detektora toplote sa detektorima plamena,
slika 11.16.

Slika 11.16 Postavljanje linijskih detektora toplote u garaZama na otvorenom
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Pomenuta kombinacija toplotno osetljivih kablova i detektora plamena nije tako
retka, upravo kada se zahteva detekcija na otvorenom prostoru (deponije,
reciklazna industrija). Takode, jednostavnim ,,omotavanjem* oko dimovodnih
kanala i krovnog pokrivaca moze da se realizuje detekcija poviSene temperature
ispod krovova. Na slican moze da se kontroliSe pregrevanje masina.

Slika 11.19 Primena linijskih detektora toplote za kontrolu pregrevanja masina
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12 Linijski detektori dima

Linijski detektor dima (linearni detektor dima, ,,bim* detektor - eng, /Jnear
smoke detector, infrared beam detector, rus. aunedinvie 0siMo8b1e ONMIUYECKIE USBCHYANIENH)
svoj rad zasniva na principu apsotpcije, tj. na merenju slabljenja intenziteta
svetlosti kao posledice prisustva dima. Linijski detektor dima se sastoji iz
predajnog dela (eng. #ransmitter) koji generiSe i projektuje modulisani infractveni
snop svetlosti ka predajniku (eng. recezver) koji sadrzi fotosenzitivni senzor preko
koga prosleduje signal kontrolnoj jedinici (eng. cwntro/ unif).” Predajni, prijemni i
kontrolni (metni) deo konstruktivno mogu da budu razdvojeni ili da se nalaze u
istoj celini. Infracrveni snop (najée$ce talasne duzine od 800 nm do 900 nm)
koji generife predajnik je u obliku kupe tako da se intenzitet (energija)
infracrvenog snopa smanjuje u funkciji rastojanja od ose (slika 12.1). Za razliku
od ta&kastih detektora dima, linijski detektori dima su manje osetljivi na boju
dima, tako da predstavljaju daleko bolje reSenje u situacijama u kojima se
oc¢ekuje pozar sa crnim dimom.
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Slika 12.1 Linijski detektor dima

Predajnik emituje strogo usmeren infracrveni svetlosni snop prema
prijemniku ili prema ogledaly - reflektoru. Ukoliko nema dima, veliki deo
svetlosti dolazi ili do reflektora i vraéa se istim putetn na polaznu tacky, ili do
ptijemnika gde proizvodi elektri¢ni signal na fotodiodi. U ovoj varijanti
inicijalno stanje snopa u ptijemniku se pamti kao referentna vrednost za kasnija
merenja.

U varijanti sa ogledalom, u ptisustvu dima deo svetlosti se apsorbuje 2
deo se reflektuje od strane Cestica dima, tj. svetlost menja pravac. Ostatak

b Evropski standard EN 54-12: Smoke detectors — Line detectors using an optical beam definiSe
linijski detektor dima na slede¢i nain: 3.1 line smoke detector using an optical beam — detector
consisting at least of a transmitter and a receiver and which may include reflector(s) for the detection
of smoke by the attenuation and/or changes of an optical beam.



