Crymujckn nporpam: MAIIIMHCKO NHXEBEPCTBO

Ha3us npegmera: MexatpoHuka

HacraBHuk:

Crartyc npeamera:

Bpoj ECIIB: 7

YcaoB: —

Hu/s npeamera

VYro3HaBame CTyJeHaTa ca OCHOBHUM IOjMOBHMa MexaTpoHH4kux cucrema (MC) m ca mpUMEHOM CEH30pa,
npeTBapada, akTyaropa eaekTpudanx Mmoropa y MC. Ilopen Tora, nub je fa CTyJCHTH CTEKHY OCHOBHA 3HAaIba
U3 MeXaHuKe poOoTa, Teopuje ympasibatba MC, Teopuje oOpane curHaia, (AWTHTalHE) EJIEKTPOHHMKE ca
UHTErpanyjoM ucTux y pazmarpanoM MC. Takole mnsb je na ce CTYICHTH OCIIOCO0€ 1a CaMOCTaIHO TIPUMEHE
TEOpHjCKa 3Hama y pelllaBamy 3ajaTka aHajdu3e M CHHTe3e y NpakTHYHHM INpobiemMuma pazmarpanor MC-
¢dopMupamy MaTeMaTHIKHX MOJeNa, CHMYJaldju H ynpasibaky MC-TIpIMEHOM IIPOTpPaMCKHX MaKeTa
MATIJIAB, SimMechanics u nmpatehux anropurama ynpasibama. Takohe, CTyAeHTH CTHYY M NIPAKTUYHA 3HAba
W BEIITHHE y PelIaBaky JATHX 3a/aTaka mpuMeHoM Arduino mporpamcke miatdopmMe.

Hcxon npeamera

CryneHTH cTUYy CIIOCOOHOCT aHanu3e mpobseMa M CUHTe3e peuiema npobinema MC y3 ynorpedy HaydHHX
METOZa U IIOCTYIaKa Kao U pauyHapcKe TEXHUKe U ompeme. OMoryhasa UM ce TIOBE3UBAK¢ OCHOBHUX 3HAIba 3
MEXaHUKe, eJEKTPOHUKE, ayTOMaTCKOT yIpaBJbaha, 00pajie CHrHala ca NMPaKTHUYHOM IPHMEHOM pellaBamba
aKTyeJIHHUX MpobJieMa B MHXemepckux 3agataka MC. [loceOHo je omoryheHo cTyaeHTUMa akTUBHO npaheme u
NpUMeHa HOBHHA y pa3Bojy yHampehenux u Hopux MC.

Canp:kaj npeamera

Teopujcka nacmasa

YBon y mexaTponuky. ®aze npojekroBama MexaTpornmukux cucrema (MC). Ha mpumepy jegror MC (poboTa)
onpehuBame KHHEMAaTHYKOT M TUHAMHYKOT Mozeia npuMeHoM Poapurosor npucryna. CuHTe3a TpajekTopuja,
jako 6utaH. [Ipumepn poOOTCKUX/MEXaTPOHNUKNX HAZ/TIOJ/aKTyaTOPCKHUX cucTeMa. KapakTepucTike ceHzopa
u nperBapaya. OCHOBHE KapaKTEPHCTHKE ENEKTPHYHMX MOTOPA, MHEYMAaTCKUX W XHIPAYIMYKHX aKTyaropa,
NPEHOCHNKAa. YBOJl y JWTUTAIHY OOpaxy CHTHaJa, BPCTE€ CHUTHala, akBM3WIMja W oOpama curhHama y MC.
OcHoBe @ypujeoBe, CHEKTpaJHE aHaNuW3e cUrHana W myiacHe wmoxaynauuje (PAM, PWM). Ochose
IpOrpaMaOMIHNX KOMOWHAIMOHUX M CEKBEHIIMjIHINX KOMIIOHCHTH, OCHOBHHM KOHIICNITH €JIEKTPUYHUX KOJIa;
KOMIIOHCHTE WM HMHTErpHcaHa Koia. MHUKpOIpPOIIeCOPU-OCHOBHU IOjMOBH, Arduino MpOrpaMCKO OKpPYKEHbE.
YBOJ y IUTUTAIHE CHCTEME yIpaBibama. Pa3Boj n m3BpiaBame C mporpama, ocCHOBHa cTpykTypa C mporpama.
VYBona y ynpaBsbate MC, eneMEeHTH AWTMTATHHUX YIpaBJbaukuxX cucteMma. M300p M monemaBame mapamerapa
PID perynatopa. OCHOBE HHTEIMT€HTHUX CUCTEMA YIIPaBJbamba.

Ipakmuuna nacmaea

WnycrpaTtuBHU npuMepH TNpeTBapama (U3MYKMX BEIMYMHA Yy €JIEKTPUYHE BEJIMYMHE, BPCTE NpeTBapava u
ceHzopa. Ilpumepu oOpajge eNeKTpUYHUX CHUTHajla ca ceH3opuma. [IpuMmepu eJIeKTpUYHHUX MOTOPA,
MHEYMaTCKUX M XWJpAyIWYKHX aKTyaTopa, NpeHOcHHKa. PauyHcku mnpumepn npumene @DypujeoBe n
CIEKTpaJlHE aHalu3e CHUrHana. [IpMKa3 TUNHYHUX MEXaTPOHMYKUX CHCTEMa, IMPUMEP MaTreMaTHYKOTr
MOJIeTIMpamka, KOMIjyTepCcKe cuMyJlalje U CHHTe3a yrpasibama jaator MC/poborckor cucrema. Miryctpanuja
ocHOBHHX Kapakrepuctuka: CPU, memopumje, /O moproBa, A/[l, JI/A koumepsmje, PC-232 wunTepdejca.
[Mpumepu npumene Arduino ruatdopme-(JIE/] avone m nMHEapHHM NOTEHUHOMETap, CEH30pH, YIPaBIbakbe
CEepBO MOTOpOM). MitycTpaTHBHY NPUMEPH WHTEIMI'€HTHUX KOHIIETIaTa yIpaBibamba Y MEXaTPOHHUIN: TeHETCKU
anroputmu, fuzzy logic ynpasibame, CHHEPTHjCKO YIIPaBJbarhe, HEYPOHCKE MPEKE, EKCIIEPTHH CHCTEMH.
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