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AkageMuja CTPYKOBHUX CTyamnja KOCOBCKO MeToxujcka, Oacek 3BeyaH

\\_:/// AKPEQUTALUMIA CTYAUICKOT NPOrPAMA

Crynujcku nporpaMm: ManmHCKO HHXEHEPCTBO

Ha3zus npeamera: MTHAYCTPUIJCKM POBOTU

HacraBuuk/nacraBaunu: 1p Axaapeja Credanosuh

Crartyc npeamera: ObaBe3HH

Bbpoj ECIIB: 7

Ycaos: —

b npeagmera

Crumame OCHOBHHX 3Hama O HHIYCTPUjCKUM poOoTMMa, MOTPeOHMX 3Hama 3a IIPOjeKTOBamE poOOTa,
MOTPeOHMX 3HaA 32 MPOjeKTOBakE pOOOTH30BAHMUX PAJHUX MECTA, 3HAamka U BEUITHHA 32 IPorpaMupame podoTa
U CIIOCOOHOCTH 3a ycaBplllaBame y 00JacTH poOoTHKeE.

Hcxon npeamera

Crynentu Ou Tpebasno ga Oyay OCMOCOOJBEHHM [a MPENo3Hajy 3Hayaj] MPUMEHE WHIYCTPHjCKHX Po0OTa, perie
npoOiieM yBoljera UHIYCTPHjCKUX poO0Ta y TEXHOJOMIKH crcTeM/(hadpuky, nzadepy ajekBaTHy KOHpUrypauujy
pobota 3a ozapelieHH TEXHOJOIIKU 3aJaTak M MPOjEKTYjy POOOTH30BAHO pamHO MecTo y3uMmajyhu y o03up
aHaIM3y LUKIYCHOT BpeMeHa, Ka0 U TeXHO-eKOHOMCKY aHaJIn3y UCIUIaTHBOCTH YBOheHmha UHIYCTPH]jCKOT poOOTa.

Canp:kaj npeamera

Teopujcka nacmasa

Hedununmje, GyHKIMOHATHA CTPYKTYpa, Kiacudukaiuja podora. [Ipernen MHAYCTPUjCKUX pobOTa y MPAKCH.
IMosunmonupame pobOTa W pag y KoopauHatHEM cucremuma. OCHOBHO yIpaBibakbe POOOTOM MPEKO
KOHTpostepa. [ToroHcKH cucTeMu poboTa M OCHOBHO OJp)kaBarse. Haunuu kpetama poboTa. [Ipumena censopa y
pobotumu. V36op 1 mpuMeHa xBaTadya WM anara 3a pasiuiTe MHAYCTpHjcKe 3amatke. OCHOBE MPOrpamMuparba
poboTta Kpo3 jemHOcTaBHE 3amaTke. MHTerpamuja poboTa y MPOW3BOMHU CHCTEM. MHIYCTpHjCKE aIuIMKaIuje
pobora. Cumynaruja pobota y coprBepuma. bezdenHocT mpu pamy ca pobotuma.

Hpakmulma Hacmaea

IMpaxTnyna HacTaBa oOyxBaTa BexOe n3 obmacti: KuHemarnka MaHMIynaTopa. AHaau3a MOTOHCKUX CHUCTEMA,
MEpHHX cucTeMa U npeHocHuka. Exn-edexropu. [Iporpamupame podora. [Ipumena podora.
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Bpoj yacoBa akTuBHe HacTaBe ‘ Teopujcka HacTaBa: 3 I[IpakTuyna HacTaBa: 2

Metoae usBolema HacTaBe
HacraBa ce n3Boau y BUAy npefaBama, PaqyHCKHAX BeXOU 1 1a00paTOpHjCKUX BEXKOU.

Ouena 3Hama (MakcumaJsnu 6poj noena 100)

HpeaucnurHe o6aBese noeHa 3aBpIIHU HCIIUT MoeHa
aKTUBHOCT y TOKY IIpeAaBama 10 MUCMEHH UCIIUT -
IIPAaKTUYHA HacTaBa 10 YCMEHU HCIUT 30
KOJIOKBH] yM-H 30

CeMHUHap-U 20




